VISSIM

IR PAYA

\\

VISUM:

- Velke siete (>10.000 uzlov)

- Staticky pristup (jeden Casovy usek)
- Nemoznost detailne modelovat uzly
- Odporova funkcia pre volbu trasy

VISSIM:

- Malé siete (do ca. 15 uzlov)

- Dynamicky pristup (zatazove krivky)

- Modelovanie uzlov v zavislosti od j. pruhov




VISSIM: Model nasledovania vozidla l‘ DATA
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VISSIM: Zmena jazdného prudu IR BPAYTA

 predpokladana volba jazdného pruhu na trase
* spravanie sa vozidiel pri zmene pruhu
* vzajomne ovplyvnovanie sa prechadzajucich vozidiel
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VISSIM: Krizovatkové pripojenia IR PATA

Casové a vzdialenostné
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VISSIM: Dopravny prud-riadenie dopravy

Simulacia e
dopravného prudu
- Osob. + Nak.

Detektor £ &l signalizacia

Dopravne podm.

riadenie alebo
- Elek. + Autobus

- Chodci + Bicykel il

Online Offline
Analyza Analyza
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VISSIM: Simulacia dopravy

SSWISSIM 232 - nc\sven\projekte\5220vma-m-1.inp

IR PAYA
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